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Aleszerelt hibrid Aramké&rés elektronika
arelékkel és a csatlakozokkal

elektromagneses szelepek reléje
szivattydrelé

elektronika

elektromagneses szelepek
csatlakozdbaljzata

periféria csatlakozbaljzata
aramellatas csatlakozdaljzata

Az ABS 2 EH hidraulikaegység
leszerelt elektronikaval

E elektromagnesesszelep
D elektromagneses szelepek csatlakozéja
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' o A hidraulikéval egybeépitett vezérlGegység

 Ondiagnosztika
e CAN busz



BOSCH ABS 5.0 hidraulikaegység egybeépitve
az elektronikaval

BOSCH ABS 5.3 hidraulikaegység egybeépitve
az elektronikaval
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25 Jahre ABS 1978 - 2003

kleiner, leichter, leistungsfahiger

Generation

6,3 4,9 2,6 1,6

Gewicht in kg

(e 140 40 25 16

Bauelemente
im Steuergerat

{1
At

SpeichergroBBe 2 8
in kByte




BOSCHABS 2S
Hidraulikaegység és elektronika

BOSCHABS 2E
hibrid aramkérds elektronikaval

BOSCHABS 3
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A hidraulikatomb és az elektronika
széiszerelése

A teljesen szétszerelt hidraulikaegység







T—)

*llil""

J\/Jéme 'iﬁamﬁ@gend

e

) r)QJ"JG atlo (A R ASC ETC TRACS)
— érzé}@
:1 erekfordulatszam jeladok

- *-)= ajtott kerekek fordulatszamanak viszonyitasa a
= ;;:. - nem hajtott kerekekehez

___'._,..-l—
'l:'_---

Beavatkozasok

® Kozvetlen:
— Fekrendszer (csak ABS esetén)

—
—



—

—_—

MERELAI mﬂ@i{fnd

—
-

£l
e |

— e — i

—
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MENEiNamikai rend

EGybeepitett ABS/EDS
EC J\/J:éi pitett ABS/ASR

r\ u o] rgo kerek(ek) fekezese

= Kie esmto szelepek sziikségesek







| eves MK 20
:_ ‘l—_ - ABS
=

— == —MSR
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Fortschritte in der Continental Teves EBS-Technologie

Bis 2000: MK 20 Ab 2000: MKEGO Ab 2002: MKT70

ABS MK 20 2,7 kg
- ESP MK&0D
ABS MEK&D

ABS MKT0

Make in mm
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