


Vep M valasatdssal | up, = —Q,?__flc:;-*-i,v Filps  tin = e

:7’4 8. Egy DI rendszer ger,eqztése u{k] (:—;)k k], impulzusvilasza bk = 300k — 1
Adja meg o rendszer vilaszdt a k =6 fitemben!

yl6l = (%) -:4;‘=5.-|87'-~1o"-5

9. Adja meg a rendszeregvenletével adott rendszer vilaszit ufk] = 38(k] gerjeszatisre

AN= 1 és kozelitoleg a k = 100 titemekre! (2 pont) -
Yk — Yylk =1] = ulk] = -&gu[k - 1.
[ul] = 18/25 =0.72 y{100] ~ 0|

10. Egy DI rendszer"

R A temisiger aszimptotikus stabilitsisanak

11. Adja meg a hik] ”"‘Wf“' IH" Bk} + Ak + 1] mumlzusvélasm veudszer atvitel
- ﬁ;ggvényét!

szermtrixanak karakterisztikus politiomja A* +-0.8)+ b, ahol b




MEGOLDOKULCS
1. Az abran lathato halozat altal reprezentalt rendszer gerjesztése a forras-
fesziiltség, valasza a bejelolt uy fesziltség.

a) Adja meg a rendszer atviteli fliggvényét normdlalakban!
Pl. fesziiltségosztassal, kihasznalva, hogy a ,,hid” eredd operatoros impe-

danciaja
L+R
Z = (R+sL) x (R+sL) = > 2+ ,
U(s) = sLAR sL R
N sLtR L R |sL+ R sL+R
(2 pont)
(S)_3L+R5L—R_3—R/L
~ sL+3RsL+R s+3R/L
(2 pont)

A paraméterek valamely értéke mellett, [V, k), mH] eqységekkel koherens
rendszerben az datuviteli figgvény

8s — 16
H(s) = ———.
)= P T6s + 48
A tovdbbiakban ezzel szamoljon!
b) Véazolja a pdlus-zérus elrendezést!
5—2

Hs) =8 e+ 19)

21 =2;p1 = —4;py = —12
(1 pont)

c) Bontsa fel az atviteli fliggvényt egy mindentatereszt6 és egy minimalfazisi
atviteli fiiggvény szorzataral

s—2
H =K
ma(s) LS )
(1 pont)
542
H =K
wr(s) = Ko e 1)
(1 pont)
d) Szamitsa ki a rendszer impulzusvalaszét!
A B
H =
&=t
L ®s-19))
(S + 12) s=—4
(1 pont)
—1
p- 810 ~ 14
(s+4) |—1
(1 pont)
h(t) = —6e(t)e™ + 1de(t)e ™ ps™!
(1 pont)
e) Hatarozza meg a vdlaszt, ha a gerjesztés u(t) = [2 4+ 5 cos(10t)] V, ahol
[t] = ns!
w=0:Uy=2Hy=—16/48 = —1/3; Yy = —6V
(2 pont)
. 80j—16 . .
=10:U,=5H) = ———— =0,482 - 0,0575 = 0,49 —30,116);
w 1 y 441 160] — 59 ) ) J ) eXp( JY, )7
Y, = 2,425 exp(—350,116) = 2,425 exp(—36,7°);
(2 pont)
2
y(t) = [_§ + 2,425 cos(10t — 0,116)]V

(1 pont)



2. Jelfolyamhdélézataval adott egy DI rendszer.
a) Adja meg a rendszer allapotvéltozds leirasat normalalakban!

x1[k + 1] = 0-x1[k] + 0-z3[k] + c-x3[k] + 1-ulk] (1 pont)

xolk + 1] = 0-x1[k] + 0-z3[k] + be-zs[k] + b-u[k] (1 pont)

x3lk + 1] = L-a1[k] + L-as]k] + ac-xs[k] + a-u[k] (1 pont)
ylk| = 0-z1[k] + 1-z5[k] 4+ 0-z3[k] + 0-ulk] (1 pont)

b) Adja meg a rendszer atviteli fiiggvényét normélalakban!
Xo(z) = bX1(2)

2X1(2) = eX3(2) + U(2)
2X3(2) = X1(2) + Xa(2) + acX3(z) + aU(2)

(2 pont)
bz
H(z) —
(2) 22 —ac-z— (c+ be)
(2 pont)
A paraméterek bizonyos értékei mellett a rendszer dtviteli fiigguénye
z
H(z) = :
(2) 2240,72+ 0,1

A tovdbbiakban ezzel szamoljon!

c) Adja meg a rendszer atviteli karakterisztikdjat normalalakban, vagy in-
dokolja, ha az nem létezik!

Polusok:

p1 = —0,2;p, = —0,5 lpi| <1 — G — Vstabil!
Poélusok kiszamitasa 0,5 pont, stabilitdsvizsgélat 0,5 pont.

e~9?

H(e) = . :
(%) 140,777 +0,1e~27

e) Szamitsa ki a rendszer ugrasvélaszat!

(1 pont)

z

U(z) = Zelb]} = ——

(24 0,2)(z 4+ 0,5)

z z

H(z) =

- A B c o\
_Z<(z—1)+(z+0,2) +(z+o,5>> -

z 5
= = 0,556 = —
(z4+05)(2+02)|_, 9
z 5}
B = = 0,556 = —
(z=1)(z4+05)],__g 9
z 10
C = =—1,11=——
(z=1)(z+0,2)|,__o5 9

T (2 4+02)(z+05) 1 —1

(1 pont)

(1 pont)

(1 pont)

(1 pont)

ylk] = glk] = Z7{Y (2)} = e[k]- (0,556 + 0,556(—0,2)" — 1,11(—0,5)")

illetve ezzel ekvivalens

ylk] = elk — 1] <§ — 1(_072)76*1 + E(_Oﬁ)kﬂ

y(k]

20
9 9

= e[k — 1]- (0,556 — 0,11(—0,2)*"" + 0,55(—0,5)*"1)

)

(1 pont)



