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Motoriranyit6 rendszerek



Bevezetés

e Altalanos jellemzoék
— Szekvencialis befecskendezés
— Eloszto nélkiili gyajtorendszerek
— Adaptiv szabalyozasok
— Elektronikus gazpedal
— Szekunder levegd befuivatas
— Sebesség szabalyozas (Tempomat)
— EOBD - 2 lambda szonda
— CAN buszrendszer
— Hutoventillator mukodtetés
— Inditasgatlo funkcio
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Szekvencialis befecskendezes

e Vezermutengely helyzeterzekelo
e Hengerenkenti kiillon vegfokozatok
e A befecskendezes fazisa valtoztathato

e A befecskendezesi 1d0 hengerenként
valtoztathato

e Inditaskor a befecskendezés parhuzamos
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Eloszto nélkuli gyujtasok

e Parazita szikras rendszerek
- Fordulatszam ¢s fOtengelyhelyzet jeladé
- Kettos gyujtotekercsek

e Hengerenkenti gyujtasok
- Fordulatszam ¢s fotengelyhelyzet jelado
- Vezémitengelyhelyzet jelado
- Egyedi gyujtotekercsek
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Adaptiv szabalyozasok

e Lambda szabalyozas
e Alapjarati fordulatszam szabalyozas
e Kopogasmentes gyujtasszabalyozas
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E-gaz rendszerek

e Gazpedalhelyzet jelado

e Fojtoszelep potenciométer

e A fojtdoszelep motoros mozgatasa

e Hidegiizemi emelt fordulatszam biztositasa
e Meleg motor fordulatszam stabilizalasa

e Jarulekos fogyasztok bekapcsolasanak
figyelembe vetele

e Kapcsolat az ASR — ESP rendszerrel
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CAN buszrendszer

e A vezerloegysegek ,.taviratokkal”
kommunikalnak egymassal (protokoll)

e Hajtas, biztonsag ¢s komfortbusz (Eltero
sebessegek)

e CAN gateway- CAN vezerld
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Iranyito rendszerek

e ALFA ROMEO
Motronic M 1.5.5 (mh)

Motronic ME 2.1 (E-gaz, CAN)
AUDI
Motronic M 3.8.2 (CAN)
SIMOS 2 (CAN)
BMW
Motronic MS 46 (CAN, 2 db lambda )
SIEMENS MS 42-43 ( E-gaz, CAN, 2 db lambda)
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Iranyito rendszerek

e Citroen
— TAW 1AP —TAW 8P — SAGEM SL 96
— Motronic MP 7.2-7.3 ( 2 db lambda)
o FIAT
— Motronic 1.5.5 (mh)
— Motronic 2.10.4
— TAW 59F (CAN, mh)
— Motronic ME 7.3 H4 (E gaz, CAN, mh)
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Iranyito rendszerek

e FORD
— EEC-V
HONDA
- PGM-FI (2 db lambda)
JAGUAR
- DENSO
LANCIA

- Motronic M 3.7
- HITACHI
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Iranyito rendszerek

Land Rover
Motronic M5.2.1 ( CAN)

MERCEDES

Motronic ME 2.0 — ME 2.1 (E gaz, CAN, 2
lambda)

Mitsubishi
MFI

Nissan
ECCS
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Iranyito rendszerek

e OPEL

Motronic M 1.5.5 ( mh)

Multec — S
Multec — F

Simtec 70
Peugeot
Marelli 4.8 P ( 2 db lambda)
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Iranyito rendszerek

Renault

Fenix 5
Sagem
Marelli
Sirius 32 ( 2 db lambda )

Rover

MEMS 3 ( CAN, 2 db lambda)
Siemens EMS 2000 (CAN, 2 db lambda)
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Iranyito rendszerek

NYAVAYE

Trionic
SEAT

Simos 2 (CAN)
SKODA

Simos 2 (CAN)
Motronic 3.8.2 (CAN)

Motronic M 5.9.2 (CAN, 2 db lambda)
TOYOTA

TCCS
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Iranyito rendszerek

A

Marelli 4AV (CAN)
Simos 2 (CAN)
Motronic M 3.8.3/ 3.8.5 (CAN)

Motronic M 5.9.2 (CAN, 2 db lambda)
VOLVO

Motronic 4.3 / 4.4

Siemens EMS 2000 (CAN, 2 db lambda)
DENSO (CAN, 2 db lambda)

Melco 1

Motoriranyit6 rendszerek
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UNG

ARBEITSWEISE

Ein- und Ausgangsdaten der Elek-
tronik
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CHREIBUNGEN UND BET,
enzin-Einspritz

Verbrennungskontrolle - Lambda-
sonde

Kaltstart priifen
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{REIBUNGEN UND BETRIEE
ritzung und Bauteile

Gemischanreicherung beim
Be

schleunigen

AS
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BESCHREIBL EN UND BETRIEE
Benzin-Einspritzung und Bauteile
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VD BETRIE
Benzin-Einspritzung und Bauteile

Verbindung zur Klimaanlage
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UND BETRIEB
zin-Einspritzung, und Bauteile

Priifung der optimalen Einspritzzeit
fir jeden Zylinder
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BESCHREIBUNGEN UND BETRIEB

Benzin-Einspritzung und Bauteile

1056

Drosselklappenregelung - Sport
Throttle Response
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