Jelek és rendszerek (VIHVA214) 1. zarthelyi, B csoport 2007.10.16.

JAVITASI PELDANY
Nagypélda
Egy diszkrét idejii rendszer impulzusvalaszanak kifejezése a kovetkezo:

h{k] = C 8[k-q] + e[k-1] (A a*' +B B8]

Adja meg a valos A, B, C, a, B és az egész q paraméterre vonatkozoan annak a feltételét, hogy a
rendszer

a) kauzalis legyen, (1 pont), b) GV stabilis legyen! (2 pont)

Feltételezve, hogy | a | <1, |B | <1 ¢és q =0, adja meg a rendszer ugrasvalaszanak (az g[k]

egységugras gerjesztésre adott valaszanak)
c) kezdeti értékét, (1 pont), d) allandosult értékét! (2 pont)

A tovabbiakban legyen A=8,B=6,C=5,0=0,2,3=0,4¢é q=0"! Szamitsa ki a rendszer
valaszjelét

e) az ui[k] =10 (nem belépd) grejesztdjelre, (1 pont),
f) az w[k] = 10 g[k] gerjesztdjelre! (3 pont)

a) q=0 1 pont (a tobbi paraméter tetszéleges)
b) |CY | <1, | B | <1 1 pont (a tobbi paraméter tetszéleges)
A=0, |B|<10
B=0, |a|<lQ 1 pont (a tobbi paraméter tetsz6leges)
A=0, B=0 |-
k
h[k] = C 8[k] + e[k-1] [ Aa*"' +B B+, glk] = e[k 3 hlil
c) g[0]=C 1 pont

) )
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k=0 k=1
1 1
C Al-a' Bl-ﬁ 2 pont
h{k] = 5 3[k] + [k-1] (80,0 +6(0.4)*"), k] = 3 ulk-i]h[i]
1=0
e) yi[k] =10 g[eo] = 10 E5 + 8 + 0 E=250 1 pont
0o 1-02 1-04rC

k

D ylkl=elk] Y 10{5 8l +efi-1(8(0.2)7 +6(0.4)”

1=0

k=0: y[0]=50
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0,2" -1 0,4* -1

k
k=1 yvo[k]=50+ $10(8(0,2)"" +6(0,4)"| =50+ 80 + 60 =
yoLk] Z 802 04)" 02-1 0.4-1

=250 - 100 (0,2)* - 100 (0,4)* 3 pont
(v, [K1=50 O[] + £k - 1](- 20 (0.2)*" - 40 (0.4)*" )

Kispéldak

1. Egy linedris, invarians FI rendszer vélaszjele az u(t) = 2 £(t) gerjeszto jelre y(t) = €(t) I 2-4 e"‘ .
Adja meg az y,(t) valaszjel kifejezését, az u,(t) = 10 g(t-2) gerjeszto jelre!

yi)=5y(t-2)  vagy y(t) =£(t-2) [10-20e?) | pont
2. Mit allithatunk egy GV stabilis FI rendszer u(t) korlatos gerjesztésre adott y(t) valaszjelérdl?
y(t) is korlatos, vagy: | y(t)| <M < oo minden t-re 1 pont

3. Adja meg a DI rendszer allapotvaltozos
D7>%>D 0.2 > _>Q leirasat normal alakban!
ulk] A ( <‘ yIk]

x[k+1]=0,2 x[k] + 0,2 u[k]
y[k] = 0,2 x[k] + 0,2 u[k]

4. Egy FI rendszer allapotmatrixanak karakterisztikus polinomja: A* + A - 2. Mit allithatunk a
rendszer GV stabilitasar6l? Valaszat indokolja!

Semmit, (a rendszer aszimptotikusan labilis, ebbdl nem kovetkezik a GV labilitas).1 pont
5. Egy diszkrét idejli rendszer allapotvaltozos leirasa az alabbi:

x[k+1] .= 0,8 x[k] + 2 u[k]; y[k] = -x[k] + 2 u[k].
Adja meg a valaszjel k = 0 és k = 1 iitemhez tartozo értékét, ha u[k] €[k] 2*!

y[0]=2, y[1]1=2.

Részben j6 megoldasra fél pontra kerekitett rész pontszam adhato.

Osztalyozas: 0 -7 pont 1
7,5 - 9 pont 2
9,5 - 11 pont 3
11,5 - 13 pont 4
13,5 - 15 pont 5



