Laboratorium 2 felkészulési feladat

Név: Varga Zsolt
Neptun kéd: ILK7Z0O
Mérési alkalom: 8.
Mérés sorszama: 11.

Logikai vezérl6k alkalmazastechnikaja
1. Valaszolja meg irasban a kovetkezo kérdéseket!

A: Milyen funkciokat valésit meg a mérési elrendezésben a WinCC operacios
rendszer?
B: Milyen koltségfiiggvényt hasznal a Matlab arx utasitas?

2. Modell meghatarozas mérési adatok alapjan (feladat kéd: C6 )

Identifikalja azt az egytarolds folyamatot, amelyen végzett mérések adatait a
MeresiAdatC6 .m fajlban talalja! (Az adatok a Matlab felUletre a fajl lefuttatasaval
viheték be.)

1. Adja meg a munkaponti értékeket!

2. Adja meg a meghatarozott folyamat atviteli fUggvényét! Adja meg folyamat
idéallanddjat és erbsitését (dimenzidval)!

3. Ellen6rizze a folyamat viselkedését a Matlab step utasitassal! Szimulalja a
kapott folytonos folyamat viselkedését a fajlban megadott bemendjel esetén is (Isim
utasitas)! Abrazolja és hasonlitsa 6ssze a mért és a szimulalt kimeneti jelet!

4. Hatarozza meg a mért és szimulalt jel eltérések atlagat és szorasat.

A beadas tudnivaloi:

Az onalléan kidolgozott feladatot a kovetkezd mérési gyakorlat elején a
mérésvezetdnek kell bemutatni, - a mérési utmutatéban eldirtak szerint - irott vagy
elektronikus formaban.

A felkészulési feladat utdlag mar nem adhato be. Potlasara a szorgalmi
id6szak végen egy alkalommal, az adott mérési gyakorlat pétlasaval egy idében van
lehetbség.

A feladatokat 6nalléan, meg nem engedett segitség igénybevétele nélkll oldottam

meg:

Alairas



Milyen funkciokat valosit meg a mérési elrendezésben a WinCC operacios
rendszer?

A WiInCC operacios rendszer a folyamatiranyitasi feladatok ember-gép kapcsolati
feluletét (HMI = Human Machine Interface) hivatott megvalésitani. Grafikus felllete
lehetiséget biztosit, hogy elemenként tetszilegesen épitsuk fel az operatori fellletet.
Lehetiséget nyujt egy folyamat jeleinek megjelenitésére, vezérlésére. A WinCC
valtozok segitségével kapcsolddik a PLC-k paramétereit és mérési adatait tartalmazoé
blokkhoz.
Funkciok:

1. Szabalyozasra vonatkoz6 beallitasok, szabalyozé tipusanak kivalasztasa,

szabalyozasi paraméterek

2. A kézi beavatkozojel, az alapjel és a hétiventilator jelének beallitasa

3. Hiba nyugtazasa

4. Human Machine Interface

Milyen koltségfiiggvényt hasznal a Matlab arx utasitas?

Az arx utasitas a legkisebb négyzetes (LS = Least Squares) koltségfuggvenyt
hasznalja. A legkisebb négyzetek modszerének alkalmazasakor a rendelkezésre allo

t = 1,...,N bemeneti-kimeneti mintapar ismeretében keressik a {éi,Bi} becsult

paramétereket
olyan formaban, hogy a modell kimenet és a tényleges mért kimenet kozotti eltérések
négyzetének J 6sszege (mas szoval veszteségfluggveny) minimalis legyen:

e(t)=y(t)-§(t)
1= Y [e@]

t=na+nk+1

1. Adja meg a munkaponti értékeket!

t=adat(:,1); u=adat(:,2); y=adat(:,3); % %adatok felbontasa

len=length(y);

yO=sum(y(1:len))/len; % %munkaponti értékek meghatarozasa
uO=sum(u(1:len))/len;

ym=yy0;

um=uuO0;

Az eredmény:

U, = 4.2414
Y, =18.758




2. Adja meg a meghatarozott folyamat atviteli fliggvényét! Adja meg
folyamat id6allandéjat és erdsitését (dimenzidval)!

data=[ym um]; %%munkapont koruli valtozasok
modell=arx(data,[1,1,1]); %%modell illesztése LS modszerrel
th2tf;

[num,den]=th2tf(modell);
tf_c=d2c(tf(num,den,Ts));
A=dcgain(tf_c);
tau=1/8.748

Az eredmeény:

A=14.7687V
7=0.1143s
129.2
()= 22
S+8.748

3. Ellendrizze a folyamat viselkedését a Matlab step utasitassal! Szimulalja
a kapott folytonos folyamat viselkedését a fajlban megadott bemendjel
esetén is (Isim utasitas)! Abrazolja és hasonlitsa 6ssze a mért és a
szimulalt kimeneti jelet!

1. &bra Az ugrésvalasz




ys=Isim(tf_c,uu0,t)+y0; %%modellezett rendszer valasza
plot(t,ys,t,y);

2. &bra A modellezett és a valds rendszer kimenete

Latszik, hogy a modellezett rendszer jol kozeliti a valds rendszertnket.

4. Hatarozza meg a mért és szimulalt jel eltérések atlagat és szoérasat.

dy=yys;
x=sum(dy)/length(dy);
sigma=sqrt(sum((dyx).*2)/length(dy));




