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Milyen adaptiv (tanul6) rendszer-architektura silyvektorainak meghatarozasasra szolgal a Wiener-Hopf
egyenlet? Adja meg az dsszefliggést, definiadljon minden jel6lést pontosan! Adja meg az LMS iterativ
algoritmus 0sszefliggését is, pontosan definiadlva az alkalmazott jel6léseket! Adja meg az iterativ algoritmus
konvergenciajanak feltételét, és azt is, hogy mi a kapcsolat a Wiener-Hopf egyenlet és az iterativ
Osszefiiggés kozott! (10 pont)

A kétvaltozos EKVIVALENCIA logikai kapcsolatot szeretné megoldani osztalyozés RBF-fel. Gauss
bazisfiiggvényt alkalmazzon, ahol a Gauss fiiggvények szélességparaméterét meg kell valasztania.
Torekedjen a lehetd legkevesebb bazisfiiggvény alkalmazasara! Hogyan kell (lehet) meghatarozni a halé
szabad paramétereit (stilyait)? Irja fel formalisan a megfelel6 6sszefiiggéseket! (8 pont)

Egy RBF halonal a kimenet eldallitasaban az abran szaggatott vonallal jel6lt 6sszekottetések (wy) is
szerepelnek. Ez azt jelenti, hogy a szokasos 6sszekottetéseken (w) til a bemenetek stlyozott 6sszege
kozvetleniil is megjelenik a kimenetben. frja fel, hogy hogyan 4ll el a kimenet egy x bemenet esetén, és
adja meg wy és witanitasanak iterativ dsszefiiggését? Indokolja meg a valaszt, és ha igen, adja meg pontosan
az Osszefiiggést is! (14 pont)

Adja meg egy linedris osztalyozds SVM kritériumfiiggvényét (gyengit6 véaltozo nélkiili esetre), és irja fel a
Lagrange fiiggvényt! Minden alkalmazott jel6lést pontosan definialjon! Hogyan valtozna a
kritériumfiiggvény, ha gyengit6 valtozot is alkalmaznank? Hogyan tudjuk a gyengités hatasat befolyasolni?
(8 pont)

Dinamikus hal6 konstrukcigjanal tobb lehet6ségiink van. Létrehozhatunk egyebek mellett NFIR, NARX és
NOE architekturat is. Jellemezze a harom dinamikus modellosztalyt (hogyan all el6 a regresszorvektor a
harom esetben)? (6 pont)

Mit neveziink kernel triikkknek és mi a jelent6sége? Alkalmazhaté-e a kernel triikkk az ismert elérecsatolt
hélok (lineéris silyozott 6sszeg, MLP, RBF és egyéb bazisfiiggvényes hal6zatok) esetében? Amennyiben
lehet kernel triikk6t alkalmazni, meg tudja-e adni a kernelfiiggvényt az egyes esetekben?

Adja meg a kernelfiiggvény meghatarozaséanak altalanos médjat minden olyan esetben, ahol a hal6
leképezése kerneles formaban is megadhaté. Adja meg a kernelmatrix konstrukciéjanak madjat is! Milyen
tulajdonsagu lesz a kernelmatrix (minél pontosabban irja le a matrix tulajdonsagait, pl. mérete, a matrix
egyes elemeit hogyan kell meghatarozni, stb.)?

Adja meg a hal6 kimenetét meghatérozo6 dsszefiiggést a bazisfiiggvényes és a kerneles feliras esetén is (adja
meg a jelolések pontos értelmezését is)! (14 pont)



