10.1 A teljesítményátvitel korlátai állandósult üzemben.
Rendszerező ismertetés, ábra, képlet, értelmezés:
a) A teljesítményátvitel fizikai korlátai
· Áramterhelhetőség: tartós túlterhelés során az áram vezető elolvad
· Stabilitás: munkapont kialakulás lehetősége és megtartó képesség (P, Q átvitel a zavarások ellenére)
· Feszültség-stabilitás
· instabilitás: feszültség összeomlás
· Szinkron stabilitás
· instabilitás: a szinkronforgó kapcsolat megszakad
· Nemzetközi szállítások
· Teljes átviteli képesség (fizikai határ)
· rendelkezésre álló átvitel képesség (biztonsági tartalék, lekötött szállítások)
Stabilitási határ: elvi átviteli modellek alapján
b) Átvitel X reaktancián U szabályozás nélküli végpontra: U(P) diagram, átvihetô Pmax a stabilitás dP-dU feltétele feszültség-összeomlás kialakulása (pl. kétvezetékes elvi esetben)
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[bookmark: e0106.math][bookmark: e0107.math][image: https://vet.bme.hu/sites/default/files/tamop/vivem265/Figures/f106.png]A V=U 2 bevezetésével V-re az alábbi másodfokú egyenletet kapjuk:
[image: https://vet.bme.hu/sites/default/files/tamop/vivem265/Figures/f107.png]A B pont U feszültsége ennek megoldásával határozható meg. Az U 2-re adódik:
[bookmark: e0108.math][image: https://vet.bme.hu/sites/default/files/tamop/vivem265/Figures/f108.png]A P F1 fogyasztói teljesítményhez az 1. lesz a munkapont, mert itt teljesül a feszültség-stabilitás dP/dU<0 feltétele (csökkenő P értékhez növekvő U).  A 2-es munkapont már instabul (nem teljesül a feltétel)

[bookmark: e0109.math][bookmark: e0110.math][image: https://vet.bme.hu/sites/default/files/tamop/vivem265/Figures/f109.png]Az átvihető legnagyobb P teljesítmény a D=0 értékhez tartozóan, P F=P max határesetben
[image: https://vet.bme.hu/sites/default/files/tamop/vivem265/Figures/f110.png]

Feszültség instabilitásra – az átvitel összeomlására kettős vezetéknél vizsgáljuk- U(P) jelleggörbe
[image: Kép]
· Párhuzamos átvitelnél: X=Xa/2 → 
· Egyik vezeték hiánya: X=Xa → /2
Az áramterhelhetőség megengedi a PF> átvitelt.
Legyen ez az átvitel P=PF2 → 2-es munkapont. Ekkor, ha az egyik vezeték kikapcsolódik P>, azaz nincs munkapont, feszültség összeomlás következik be. A biztonság érdekében, így P= PF2<  legyen, vagyis a két vezetéken csak annyit viszünk át, amennyit egy vezetéken is áttudnánk, így az 1-es munkapontba jutunk.

c) Átvitel X reaktancián szabályozott U végpontra: P( ) diagram, átvihetô Pmax, a stabilitás dP-d feltétele szinkronozó teljesítménystabilitás-megbomlása kialakulása (pl. kétvezetékes elvi esetben)
[image: Kép]
[bookmark: _GoBack]B, diagram a kiindulási állapot, U=EB=EA tartását szeretnénk megvalósítani, ekkor c-re módosul a diagram. Vagyis:

2 munkapont alakul ki: 1 és 2. 
Ha az 1. munkapontra zavar érkezik, akkor  forgását fékezi 
Ha az 2. munkapontra zavar érkezik, akkor  az A oldali forgás gyorsul EA és EB a munkapontból kiesik.

Stabilitás feltétele: 
Átvihető maximális teljesítmény: , ami  =90 fokhoz tartozik.
A szinkronizáló teljesítmény: 

Az elvi P átviteli határ  és U stabilitáshoz:
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